HECKMAN =

Instrukeja montazu okablowania HMI - BMS



HECKMAN™

Instrukcja montazu okablowania HMI - BMS

1. Przygotowanie wtyczek

Zestaw obejmuje dwie zielone wtyczki ze Srubami zaciskowymi. Jedna wtyczka jest
dotaczona do ekranu HMI (wpieta w gniazdo), druga wtyczka jest dotaczona do

BMS.

Przed wtozeniem przewodow upewnij sie, ze Sruby sg wystarczajgco wykrecone, aby
otwory na piny byty w petni otwarte.

2. Schemat wpiecia przewoddw do wtyczek

Skupiamy sie na poprawnym przyporzadkowaniu koloréw (lub oznaczen)
przewodow do odpowiednich gniazd w zielonych kostkach.

KROK A: Wtyczka 6-pinowa (do ekranu HMI)
Patrzac na wtyczke od strony otworow na przewody, od lewej do prawej (opisy
wyprowadzen w HMI sg umieszczone od spodu na srebrnej naklejce):

1.Pin 1 (GND): Wt6z przewod masy i dokred.

2.Pin 2 (A): W6z przewdd sygnatowy A i dokred.

3.Pin 3 (B): Wt6z przewdd sygnatowy B i dokrec.

4.Pin 4 (TXD): POZOSTAW PUSTY

5.Pin 5 (RXD): POZOSTAW PUSTY

6.Pin 6 (VCC): Wtdz przewdd zasilajacy i dokred.

KROK B: Wtyczka 4-pinowa (do BMS)

Patrzac na wtyczke od lewej do prawej:
1.Pin 1 (GND): Przewdd podtaczony do GND w HMI.
2.Pin 2 (HMI-B): Przewdd podtaczony do B w HMI.
3.Pin 3 (HMI-A): Przewod podtaczony do A w HMI.
4.Pin 4 (24V): Przewdd podtaczony do VCC w HMI.
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3. Tabela kontrolna potaczen (Cross-check)

Upewnij sie, ze ten sam kolor przewodu taczy ponizsze piny:

Cel (BMS) # Zrédto (HMI)
GND (Pin 1) 6 GND (Pin 1)
HMI-B (Pin 2) 6 B (Pin 3)
HMI-A (Pin 3) # A (Pin 2)
24V (Pin 4) 6 VCC (Pin 6)

4. Montaz koncowy

1.Dokrecanie: Po wtozeniu kazdego pinu do zielonej kostki, mocno dokrec Srube
Srubokretem. Pociagnij lekko za kazdy przewdd, aby upewnic sie, ze siedzi
stabilnie i nie wysunie sie podczas wibracji.

2.Wpiecie kostek: Wsun gotowe wtyczki do gniazd w urzadzeniach. Ztacza sa
zazwyczaj wyprofilowane tak, ze pasuja tylko w jednej pozycji (kluczowanie).

3.Uruchomienie: Wtacz BMS czarnym witacznikiem heblowym i nacisnij przycisk
START. Ekran HMI powinien zainicjowac sie automatycznie.

Wazna uwaga: Najczestszym btedem jest zamiana pinu A z pinem B!
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SCHEMAT POLACZENIA HMI - BMS
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5. Konfiguracja klastra baterii

W zaleznosci od pojemnosci klastra mamy rézng ilos¢ modutéw baterii. Minimalna
ilos¢ modutow baterii w jednym klastrze od ktorego system jest w stanie rozpoczgé
poprawng prace to 4xRHFP (20kW), maksymalna ilo$¢ modutéw baterii to 13xRHFP
(65kW) w jednym klastrze.

Po poprawnym wykonaniu okablowania elektrycznego oraz sygnalizacyjnego
spinajgcego poszczegdlne moduty baterii ze sobg i z BMS nalezy na ekranie HMI
wykonac¢ konfiguracje klastra.

Ponizej przyktad wykonania okablowania dla minimalnego systemu z 4xRHFP

Konfiguracja klastra baterii polega na zaprogramowaniu
BMS do wspétpracy z odpowiednig iloScig modutow
baterii zainstalowanych w zestawie oraz ustawienia
protokotu dla komunikacji BMS z falownikiem.
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1. Ustawienie w BMS ilosci zainstalowanych modutéw baterii.
Na ekranie HMI wchodzimy w USTAWIENIA

0.00

Mac(kw)

" 204.4

Mapiecie(V)

0.00

Moc(kwW)
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Pokaze nam sie ponizsze menu gdzie we wskazanym miejscu Liczba pakietow (P)
wpisujemy ilo$¢ zainstalowanych modutow baterii w klastrze (pojedynczej wiezy).
Wtaczamy na ON Pasek ostrzezen oraz Pozostaty czas do roztadowania.

Sc VerVvV2.00.2 :
Pojemnost znamionowalAH) Mol RBMS-527 1 1
Liczba pakietéwiF) b er seryjny 16510D1€
Liczba ogniw(F) Wersja firmware VG

14
| Liczba termometréw(P) Wersja hardware

Whisujemy ilos¢ Pasek ostrzezen
mmmm Porzostaly czas
modutdw bateri roztadowania

Po wpisaniu poprawnej ilosci zainstalowanych modutéw w BMS bedzie stychac
przetgczanie sie stykow przekaznika, kontrolka SYSTEM na BMS zacznie mrugad i po
pewnym czasie zacznie swiecic statym swiattem o kolorze uzaleznionym od poziomu
natadowania baterii (czerwony - niski stan SoC, zielony —-popraw SoC powyzej 10%).
Bedzie stychad wtaczenie sie na chwile w BMS wentylatoréw chtodzacych.

Poprawnos¢ konfiguracji mozna sprawdzié na ekranie gtdwnym HMI po statusie
AUTOTEST: ,,ptaszek” oznacza poprawng konfiguracje, wszystkie moduty baterii
komunikuja sie ze sobg i zBMS

Czerwiny ,krzyzyk” oznacza niepoprawna konfiguracje, btagd w komunikacji miedzy
bateriami i BMS.
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Jesli wpisano poprawng ilos¢ modutow baterii, a mimo to system nie przechodzi
poprawnie AUTOTESTu najczestszg przyczyna jest:

- niepoprawne wykonane potgczen sygnalizacyjnych miedzy modutami baterii lub
wpiecie kabla sygnalizacyjnego w niepoprawny port w BMS (poprawne wpiecie to
BMU-OUT)

- niepoprawne potaczenie kabli elektrycznych z baterii do portéw w BMS
(zamieniony +z -)

- brak styku kabla komunikacyjnego z pinami w gniezdzie (przy wpinaniu wtyczki
zagiety pin w gniezdzie komunikacyjnym lub wtyczka nie wepchnieta do konca w
gniazdo), nalezy sprawdzi¢ pomiedzy ktorymi modutami jest brak komunikacji i
poprawic potaczenie.

- za niskie napiecie modutu baterii

Sprawdzenie pomiedzy ktorymi modutami jest problem z komunikacjg mozna
wykonac¢ przez wejscie w menu Podglad

0.0

Prad(A)

0.00

Moc(kW)
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Nastepna strona

Test komunikacji - czerwone kétko z numerem bedzie oznaczato z ktorg baterig nie
ma komunikacji, nalezy sprawdzic potgczenie z tym modutem baterii

@ rocemu

.
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Ponizej czerwone kdtko z numerem Test napiecia bedzie oznaczaé ktory modut
baterii ma za niskie napiecie, nalezy dodatkowo sprawdzié¢ miernikiem napiecie
bezposrednio na module. Jesli ma za niskie skontaktowac sie z naszym serwisem.

1.Ustawienie protokotu do komunikacji z falownikiem

Na ekranie gtownym HMI wchodzimy w ustawienia, wpisujemy hasto, zaznaczonym
na ponizszym obrazku klawiszem przechodzimy w dé6t az pokaze nam sie klawisz
BAUDRATE.

Naciskamy BAUDRATE i dla pozycji PCS CAN porozumienie z rozwijanej listy
wybieramy poprawny protokét w zaleznosci od typu protokotu po jakim dany
falownik komunikuje sie z bateria. Dla wiekszosci falownikdw jest to 00default

- |PCS CAN porozumienie
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W przypadku falownika DEYE wybieramy z listy protokdt 10DEYE.

- PCS CAN porozumienie

Device baudrate
Testowanie izolacji

: Regulacja mocy tadowania

1 ==
o 2

Poprawnos¢ wybranego protokotu dla komunikacji mozna sprawdzié po tym ze
falownik przy ustawieniu trybu Litowego baterii bedzie poprawnie odczytywat z BMS
klastra aktualny poziom natadowania SoC klastra i pokazywat to na ekranie

falownika.
Nalezy pamietaé o poprawnym wpieciu kabla komunikacyjnego pomiedzy BMS i
falownik, z BMS kabel ma by¢ wpiety w port COM-OUT, w falowniku w port CAN/BMS
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